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MANEJA MADERA DE MANERA SEGURA, FACIL Y
RAPIDA EN PENDIENTES EMPINADAS E INACCESIBLES.
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CABLE AEREO

Consiste en la torre COBRA 450-25G, que se puede conectar a un
tractor con minimo de 120 HP, carro electro-hidraulico LOGJET 25G,
dos controles remotos especialmente adaptados, dos estaciones
intermedias todos los accesorios para establecer la linea.

e Altura de la torre 9,5m

Capacidad de carga 25 kN (2,5t)
Velocidad del carro hasta 8 m/s
Diseno unico

e Construccion estable

Materiales y componentes de calidad



1. La torre se estabiliza con cuatro sujeciones a control remoto. Cada
sujecion tiene su propio tambor hidraulico con una cuerda metalica de
60m de longitud y 16mm de grosor.

2. El dispositivo de desenrollado asegura que la cuerda metalica entre el
tambor y la parte superior de la torre esté constantemente tensa y facilita
el desenrollado de la cuerda de remolque.

3. Los tambores de carga y tension son accionados por motores
hidraulicos con frenos integrados. Son impulsados por una bomba con
flujo ajustable, gue permite un cambio continuo de velocidad.

Area de trabajo grande

El operador puede cubrir
efectivamente un area de 420
. metros de longitud y 110° a la
|4 izquierda | derecha detras del
1| tractor.
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TORRE 490-29G

El sistema permite la conduccion automatica del carro.

El usuario puede configurar y guardar facilmente cualquier
estacion final inferior / superior y posiciones de soporte
intermedias. De tal modo se disminuye automaticamente la
velocidad del carro y se detiene tanto en el descenso como en la
tension o sea al pasar soportes intermedios.

El sistema hidraulico del tambor transportador y de tension
controlado electronicamente asegura una aceleracion vy
desaceleracion suave de la cuerda de tension y soporte, evitando
asi el movimiento erratico del carro. Al llegar el carro, la seal
acustica del operador indica la llegada de la carga.
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2 controles remotos
2 controles remotos, cada uno de los cuales controla todo el
sistema (la torre y el carro).

El carro LOGJET 25G

El carro electro-hidraulico para teleférico LOGJET 25G tiene una
alta capacidad de carga - 25kN (2,5t) — basada en el peso total.
Su disefio perfeccionado evita que el carro se adhiera a las
ramas durante el remolque.

Facil instalacidon desde la posicion de transporte hasta la E

posicidon de trabajo

El control remoto controla la subida y la bajada de la torre desde
la posicion de transporte hasta la posicion de trabajo (y
viceversa).




Datos técnicos

Modelo 450-25G
Fuerza de traccion (kN) 25
Tension del cable portante (kN) 75
Longitud/diametro de la cuerda portante (m/mm) ::ggg
Velocidad de la cuerda portante (800 min-1; m/s) 0-3
Longitud/diametro de la cuerda de remolque (m/mm) 500/9
Velocidad de la cuerda de remolque (800 min-1; m/s) 0-8
N.° de anclajes de pilares 4
Tension de las anclajes (KN) 15
Longitud de las cuerdas apretadas (m/mm) 60/16
Direccién de uso (") 220
Potencia requerida del tractor (kW/hp) 89/120
800

Numero maximo de rotaciones del cardan (min-1)

Enganche (categoria)

Control

electrohidraulico

Anchura (mm)

2365

Profundidad (mm) 1080
Longitud de la posicion transportable (mm) 7210
Altura de la torre (mm) 9540
Altura de la posicién transportable (mm) 3400
Altura maxima recomendada del tractor para transporte (mm) 3100
Peso sin el cable de acero (kg) 3487
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